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Verfahren und Maschine zum Einspritzen von FIQsslflkelt in das Fleisch eineg Tieres 


Die Erfindung betrtffi ein Verfahren und eine Maschine zum 
Bnspritzen von ROssigkeit in das Fleisch eines Hares (10), 
wobel automatisch mit dem ZufOhren desselben eine ln|ek- 
tionsnadsl (44) in das Fleisch eingefuhrt und dabei ROssigkeit 
in das Fleisch eingespritzt wird. Die Injektionsnadel wird 
seiektiv gesteuert angetrieben, so dafi in Abh&igigkeit von 
der GrdBe des Tieres eine entsprechende RQssigkeitsmenge 
eingefOhrt und bel Nichtvorhandensein eines Tieres Ober- 
haupt keine ROssigkeit aus der Nadel eingespritzt wird. 
K (32 09 730) 
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Verfahren und Maschine zum Einspritzen 
von Pliissigkeit in das Fleisch eines 
Tieres 


PatentansprUche 

1. Verfahren zum Einspritzen von Fliissigkeit, insbesondere 
WQrzfltissigkeit, in das Pleisch eines Tieres, insbeson- 
dere eines HShnchens, dadurch gekennzeich- 
n e t , dafi die Tiere automatisch entlang einem de- 
5 finierten FSrderweg zu einer Einspritzstation gebracht 
werden, und daB durch einen mit der FBrderung der Tiere 
gekoppelten Vorgang die Flttssigkeit in das. Fleisch der 
Tiere gespritzt wird. 

10 2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch g e k e n n - 

zeichnet , daB die Tiere vor dem Einspritzen 
der Flttssigkeit gewogen werden und in AbhSngigkeit vom 
Gewicht der Tiere unterschiedliche Fltissigkeitsmengen 
eingespritzt werden. 
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3. Verfahren nach den Anspruchen 1 und 2, dadurch g e - 
kennzeichnet ,. da8 die Tiere an den Beinen 
hSngend zur Einspritzstation gefordert werden und eine 
Injektionsnadel nur bei Vorhandensein eines Tieres in 
der Einspritzstation von unten nach oben in die Brust 
des Tieres gestoBen und dabei das Tier in einer definier 
ten Lage gehalten wird. 

4 . Verfahren nach mindestens einem der Anspriiche 1 bis 3 , 
dadurch gekennzeichnet , daB das je- 
weilige Tier mit eingefiihrter Injektionsnadel wShrend 
des Einspritzens zusammen mit der Einspritzeinrichtung 
bewegt wird, 

5. Maschine z.um Durchftthren des Verfahrens nach den An- 
spriichen 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet , 
daB im FSrderweg von durch ein FSrdermittel (14) heran- 
geftlhrten Tieren (10) eine Spritzeinrichtung (43) ange- 
ordnet ist, die gekoppelt mit der Anbringung des jewei- 
ligen Tieres (10) automatisch relativ zuni -Tier auf die- 
ses zu und von diesem weg bewegbar ist. 

6. Maschine nach Anspruch 5/ dadurch gekennzeich 
net, daB die Spritzeinrichtung (43) in eine Ein- 
spritzstation (16) mit derselben Geschwindigkeit beweg- 
bar ist wie die Tiere (10) . 

7. Maschine nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich 
net, daB die Einspritzeinrichtung (43) eine Injek- 
tionsnadel (44) umfaBt, deren Bewegung selektiv steuer- 
bar ist. 

8. Maschine nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich 
net, daB die Tiere (10) und die Einspritzeinrichtung 


3209730 

- 3 - 

(43) auf einer Kreisbahn bewegbar sind. 

9. Maschine nach Anspruch 8, dadurch gieJc e n n - 

z e i c h n .e t , daB eine zentrale, senkrecht stehen- 
5 de Welle (18) vorgesehen ist, an der die Einspritzein- 

richtung (43) befestigt ist. 

10. Maschine nach Anspruch 9, dadurch g e k e n n - 
zeichnet, daB an der Welle (18) Obereinander 

10 zwei parallele Tragplattformen (20, 22) drehfest ange- 

ordnet sind # und daB zwischen den Plattformen (20, 22) 
eine im wesentlichen vertikal verlaufende Ptihrungs- 
stange (40) angeordnet ist, entlang der die an einem 
Schlitten (42) befestigte Injektionsnadel (44) in Rich- 

15 tung auf das Tier (10) und von diesera Weg bewegbar ist, 

wobei der Schlitten (42) mit einem selektiv ansteuer- 
baren Antrieb (46) versehen ist, 

1 1 . Maschine nach Anspruch 1 0 , dadurch g e k e n n - 

20 zeichnet-, daB der Antrieb eine pneumatische 

Kolben-Zylinder-Einheit (46) ist. 

12. Maschine nach Anspruch 11, dadurch g e k e n n - 
zeichnet , daB die pneumatische Kolben-Zylin- 

25 der-Einheit auf einer an der Welle (18) drehfest ange- 

ordneten weiteren Plattform (23) befestigt ist und durch 
ein sich mitdrehendes Steuerventil (52) mit dem Antriebs- 
strBmungsraittel versorgbar ist. 

30 13. Maschine nach Anspruch 12, dadurch g e k e n n - 

zeichnet, daB das Steuerventil (52) unterhalb 
der weiteren Plattform (23) angeordnet ist und mit zen- 
tral in der Welle (18X befindlichen StrSmungsmittellei- 
tung (54) in Verbindung steht. 


• • • ••••• 
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14. Maschine nach den Ans'priichen 12 und 13/ dadurch g e - 
kennzeichnet , daB dem Steuerventil (52) 
mindestens zwei stationSre, wahlweise mit dem Steuer- 
ventil in Eingriff bringbare AnschlSge (60; 62 , 63) 
zugeordnet sind, von denen einer als Primaranschlag 
(60) das Steuerventil (52) fiir ein Aktivieren des 
Antriebs (46) und des Einspritzens und ein anderer 

als SekundSranschlag (62, 63) fiir das Deaktivieren 
desselben betatigt. 

15. Maschine nach Anspruch 14, dadurch g e k e n n - 
zeichnet, daB als Sekund&ranschlag (62 r 63) 
mehrere hihtereinander angeordnete, selektiv auf das 
Steuerventil (52) einwirkende AnschlSge vorgesehen 
sind, von denen der in Bewegungsrichtung letzte An- 
schlag (63) ein fester Anschlag ist. 


16 ; Maschine nach Anspruch 15, dadurch g e k e n n - 
zeichnet, daB in der Einspritzstation (16) 
ein Halte- und 2entrierbiigel (34) mit dem Tier in 
Verbindung bringbar ist. 

17. Maschine nach Anspruch 16, dadurch g e k e n n - 
zeichnet, daB der Halte- und Zentrierbiigel 
(34) in im wesent lichen senkrechter Richtung beweg- 
bar ist. 

18. Maschine nach Anspruch 9 und 17, dadurch g e k e n n - 
z e i c h n -e t , daB der Halte- und Zentrierbiigel 
(34) an der oberen Plattform (20) angeordnet und mit 
einer Gleitstange (26) in einer FtthrungshUlse (24) 
gleitend geftthrt ist, wobei die Gleitstange (26) durch 
eine sich an der Unterseite (30) der Ftthrungshlilse (24) 
abst'titzende Peder (32) nach unten gedrtickt wird, und daB 
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das obere Ende der Gleitstange (26) mit einer Rolle 
(36) versehen 1st, die mit einer stationaren Nocken- 
bahn (38) in Beriihrung steht. 
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Verfahren und Maschine zum Einspritzen von Fltis- 
sigkeit in das Fleisch elnes Tieres 


Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren zum Ein- 
spritzen von Fltissigkeit, insbesondere Wttrzf Ittssigkeit, 
in das Fleisch eines Tieres, insbesondere eines HShnchens, 
und eine Maschine zum Durchftthren des Verfahrens. 

5 

Man hat bisher bereits von Hand Wttrzflttssigkeit in das 
Brust fleisch von Hahnchen eingespritzt. Dabei konnte je- 
doch nicht gewShrleistet werden, da'B stets die gleiche 
Menge an WUrzf Ittssigkeit in das Brustfleisch des HShnchens 
10 ' gelangt. Auch konnte keine auf die GroBe des HShnchens ab- 
gestellte Menge an Wttrzf Ittssigkeit eingespritzt werden, 
abgesehen von dem recht mtthsamen Vorgang. 

Es besteht daher die Aufgabe der Erfindung darin, ein Ver- 
fahren und eine Vorrichtung zu schaffen, mit dem auf ein- 
fache Weise und mit einfachen konstruktiven Mitteln auto- 
matisch und in einer gewttnschten, gegebenenfalls fttr eine 
TiergrSBe gleichbleibenden Menge Fltissigkeit in das Fleisch 
eines Tieres, insbesondere eines Hahnchens, eingespritzt 
werden kann. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemSB im Zusamraenhang mit 
einem Verfahren dadurch gelSst, daB die Tiere automatisch 
entlang einem definierten FBrderweg zu einer Einspritz- 
25 station gebracht werden, und daB durch einen mit der F5r- 
derung der Tiere gekoppelten Vorgang die Fltissigkeit in 
das Fleisch der Tiere gesprittf: wird. 


15 


20 
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Dies ermoglicht das automatische Einspritzen einer Fltts- 
sigkeit, insbesondere einer Wtirzfliissigkeit in das Pleisch 
eines Tieres, insbesondere eines H&hnchens. 

5 Entsprechend einer vorteilhaf ten Ausgestaltung der Er- 
f indung werden die Tiere vor dem Einspritzen der Fltissig- 
keit gewogen. In AbhSngigkeit von dem unterschiedlichen 
Gewicht der Tiere wird eine unterschiedliche Fltlssigkeits- 
menge in das Fleisch eingespritzt. 

10 

ZweckmSBigerweise werden die Tiere an den Beinen hMngend 
zur Einspritzstation gefSrdert und nur bei Vorhandensein 
eines Tieres wird eine Injektionsnadel von unten nach oben 
in die Brust des Tieres gestoBen, wobei das Tier dabei 
15 in einer definierten Lage gehalten wird. Somit wird verhin- 
dert, daB keine Flttssigkeit in das Freie gespritzt wird 
ynd dabei die Umgebung verschmutzt. 

Hinsichtlich eines kontinuier lichen Ablaufes wird das je- 
20 weilige Tier mit eingefuhrter Injektionsnadel wahrend des 
Einspritzens zusammen mit der Einspritzeinrichttmg bewegt. 

Die Aufgabe wird weiterhin durch eine Mas chine zum Durch- 
ftihren des genannten Verfahrens gelSst, bei der im FSrder- 
25 weg von durch ein Fordermittel herangefiihrten Tieren eine 
Spritzeinrichtvmg angeordnet ist, die gekoppelt mit der 
Heranbringung des Tieres automatisch relativ zum Tier auf 
dieses zu und von diesem Weg bewegbar ist. 

30 Durch diese Maschine ist ein automatisches Einspritzen 
von Fltissigkeit , insbesondere Wttrzf lllssigkeit in den K5r- 
per eines Tieres, insbesondere eines HShnchens, gewShr- 
leistet. 


» * • 


Dadurch daB die Spritzeinrichtung in einer Einspritz- 
station mit derselben Geschwindigkeit bewegbar ist, 
wie die Tiere, ist ein kontinuierlicher Ablauf gew&hr- 
leistet. 

5 

Die Einspritzeinric^tung umfafit eine Injektionsnadel, 
deren Bewegung selektiv steuerbar ist. Durch diese se- 
lektive Steuerbarkeit besteht die MSglichkeit, die In- 
jektionsnadel nur dann zu bewegen und ein Einspritzen 
10 vorzunehmen, wenn sich tatsachlich ein Hahnchen in der 
Einspritzstation befindet. 

Vorteilhafterweise bewegen sich die Tiere und die Ein- 
spritzeinrichtung in der Einspritzstation auf einer 
15 Kreisbahn. Hierzu ist vorzugsweise eine zentrale, senk- 
recht stehende Welle vorgesehen, an der die Einspritz- 
einrichtung befestigt ist. 

An dieser Welle bef inden sich zweckmaflig ttbereinander 
20 zwei parallele Tragplattformen, die drehfest an der 
Welle befestigt sind. Zwischen den Plattformen befin- 
det sich eine im wesentlichen vertikal verlaufende Ftih- 
rungs stange, entlang der die an einem Schlitten befe- 
stigte Injektionsnadel in Richtung auf das Tier und von 
25 dieser wegbewegbar ist, wobei der Schlitten mit einem 
selektiv ansteuerbaren Antrieb versehen ist. Dieser An- 
trieb erfolgt vorzugsweise mittels eines pneumatischen 
Zylinders. Dieser pneumatische Zylinder ist zweckmSBiger- 
weise auf einer an der Welle drehfest angeordneten wei- 
30 teren Plattform befestigt und ist durch ein sich mit- 
drehendes Steuerventil mit dem Antriebsstromungsmittel 
versorgbar. 


Dieses Steuerventil befindet sich vorteilhafterweise 
unterhalb der weiteren Plattform und steht mit einer 
zentral in der Welle bef indlichen Str&nungsmittellei- 
tung in Verbindung. 

5 

Fiir das Einleiten und Beenden des Einftihrens der In- 
jektionsnadel und des Einspritzvorganges sind dem 
Steuerventil mindestens zwei stationSre, wahlweise . 
mit dem Steuerventil in Eingriff bringbare Anschlage 
0 zugebrdnet, von denen einer als PrimSranschlag das 
Steuerventil fiir ein Aktivieren des Antriebes und des 
Einspritzens und ein anderer als SekundSranschlag fur- 
das Deaktivieren derselben betatigt. 

5 Insbesondere sind als Sekundaranschlag mehrere hinter- 
einander angeordnete, selektiv auf das Steuerventil 
einwirkende Anschlage vorgesehen, von denen der in. Be- 
wegungsrichtung letzter Anschlag ein fester Anschlag ist. 

0 Durch diese spezielle Steuerung ist es mSglich, in Ab- 
hSngigkeit von der GrSBe des HShnchens (entsprechend 
viele SekundSranschiage) den Einspritzvorgang zeitlich 
abgestimmt vorzunehmen, so daB in eingrSBeres HShnchen 
mehr Wttrzf liissigkeit und in ein kleineres Hahnchen we- 

5 niger Wiirzfltissigkeit eingebracht werden kann. Wenn man 
im Zusammenhang damlt bei verschiedenen Geschwindigkeiten 
des Pordermittels den Druck der Fltissigkeit erhSht oder 
erniedrigt, erhalt jedes Tier genau die richtige Dosie- 
rung. 

In vorteilhafter Weise ist in der Einspritzstation ein 
Halte- und Zentrierbiigel mit dem Tier in Verbindung 
bringbar, wobei dieser Halte- und Zentrierbiigel in im 


t 
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wesentlichen senkrechter Richtung bewegbar ist. Mittels 
dieses BUgels kann das HShnchen in der Einspritzstation 
in der gewunschten definierten Lage gehalten und zentriert 
werden. 

Der Halte- und Zentrierbtigel befindet sich vorzugsweise 
an der oberen Plattform und ist mit einer Gleitstange 
in einer Ftihrungshttlse gleitend geftihrt, wobei die Gleit- 
stange durch eine sich an der Unterseite der FUhrungs- 
htilse absttitzenden Peder nach unten gedriickt wird, und 
daB das obere Ende der Gleitstange mit einer Rolle ver- 
sehen ist, die mit einer stationSren Nockenbahn in Be- 
rtihrung steht, so daB durch das Einwirken der Rolle und 
der Nockenbahn der Halte- und Zentrierbtigel im wesentli- 
chen senkrecht nach oben bewegbar ist und zwar entgegen 
der Wirkung der vorgenannten Feder. 

Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile der Erfindung 
ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung der in 
den Zeichnungen rein schematisch dargestellten Ausftihrungs- 
beispiele. Es zeigt: 

Fig. 1 eine schematische Seitenansicht einer HSlfte einer 
Maschine zum Einspritzen von Wurzf Ittssigkeit in 
das Brustfleisch eines HShnchens, 

Fig. 2 eine schematische Draufsicht auf die Ventiisteuerung 
des Einstich- und Einspritzvorganges und* 

Fig. 3 ein schematisches Blockschaltbild der im Zusammen- 
hang mit der Maschine verwendeten Steuerung. 


* 
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Die Gesamtanlage ist mechanisch half tig in Fig. 1 dar- 
gestellt. Die zu behandelnden HShnchen 10 hSngen an ih- 
ren Beinen 12 frei nach unten und werden so mittels eines 
F6rdermittels 14 in eine Einspritzstation 16 gebracht. 

5 

In dieser Einspritzstation befindet sich eine senkrech- 
te, angetriebene Welle 18, an der drei mit der Welle dreh- 
fest verbundene Plattformen 20, 22 und 23 angeordnet sind. 
An der oberen Plattform 20 ist eine Ftihrungshulse 24 an- 

10 gebracht, welche im wesentlichen senkrecht ausgerichtet 
ist. In dieser Fuhrungshtilse 24 ist eine Gleitstange 26 
bewegbar angeordnet. Diese Gleitstange ist an ihrem unte- 
ren freien Ende mit einem Ansatz 28 versehen, zwischen 
dem und der Unterseite 30 der Fuhrungshiilse eine Feder 

15 32 angeordnet ist, die die Gleitstange 26 unter Abstutzung 
an der Fuhrungshiilse 24 nach unten drtickt. Am oberen En- 
de der Gleitstange 26 befindet sich ein Halte- und Zen- 
trierbtigel 34, welche zusammen mit der Gleitstange 26 
im wesentlichen in senkrechter Richtung auf und ab beweg- 

20 bar ist. Am oberen Ende der Gleitstange 26 befindet sich 
dariiber hinaus eine frei drehbare Rolle 36, welche sich 
auf die Oberseite einer stationSren Nockenbahn 38 ab- 
statzt. Diese Nockenbahn 38 ist so ausgebildet, daB mit 
der Drehung der Plattform 20 die Rolle 36 der Nockenbahn . 

25 folgt und dadurch der Halte- und Zentrierbttgel 34 zusammen 
mit der Gleitstange 26 angehoben und bei entsprechender 
Ausrichtung der Nockenbahn 38 gegebenenf alls unter Aus- 
wirkung der Feder 32 abgesenkt wird. 

30 Wenn ein Hahnchen 10 in die Einspritzstation 16 einlSuft, 
so befindet sich der Halte- und Zentrierbiigel 34 in einer 
oberen Lage. WShrend der Weiterbewegung des HShnchens und 


der Drehung der Welle 18 senkt sich der Halte- und Zen- 
trierbUgel 34 durch den Verlauf der stationSren Nocken- 
bahn 38 nach unten in die in der Fig. 1 dargestellten 
Lage, in der der Biigel einerseits das HMhnchen 10 in 
5 der gewtinschten Lage zentriert und hSlt. 

Zwischen den Plattformen 20 und 22 ist eine Ftihrungs-* 
stange 40 angeordnet/ auf der ein Schlitten 42 im we- 
sentlichen in senkrechter Richtung auf und ab bewegbar 

10 ist. Dleser Schlitten 42 trMgt eine mit der Spitze nach 
oben gerichtete Injektionsnadel 44, die so angeordnet 
ist, daB, entsprechend der Darstellung in Fig. 1, in 
der Einspritzstation 116 wShrend der Bewegung des HShn- 
chens 10 die Injektionsnadel 44 von unten nach oben in 

15 das Brustfleisch 13 des HShnchens eingestofien werden 
kann. Dieser vollstandige Einfiihrvorgang ist in Fig. 1 
dargestellt. 

Damit ein kontinuierlicher Vorgang gewahrleistet ist, 
20 bewegt sich die Injektionsnadel 44 ebenso auf einer 

Kreisbahn um die Welle 18 wie das HShnchen 10 am FSrder- 
mittel 14. 

Die Bewegung des Schlittens 42 erfolgt mittels eines 
25 Arbeitszylinders, hier eines pneumatischen Zylinders 
46, dessen Kolbenstange 48 am Schlitten 42 und dessen 
Zylinder 50 an der untersten Plattform 23 befestigt ist. 

Durch die Zuordnung von drei Plattformen kann somit auch 
30 die LSnge der Fiihrungsstange 40 kleingehalten werden. 
• Andererseits ist der ausreichende Hubweg des Arbeits- 
zylinders 46 gewShrleistet. 
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An der Dnterseite der Plattform 23 befindet sich ein 
Steuerventil 52, welches mit zwei Verbindungsleitungen 
54 zu einer nicht dargestellten Str5mungsmittelguelle 
versehen ist. Das Steuerventil 52 dreht sich zusammen 
mit der Welle 18 und der Plattform 23. Die Verbindungs- 
leitungen 54 laufen durch die Welle 18. AuBerdem laufen 
AnschluBleitungen 56 vom Steuerventil 52 zu der pneuma- 
tischen Kolben-Zylindereinheit 46. 

Das Steuerventil 52 ist weiterhin mit einem im Inneren 
des Ventils befindlichen Steuerkolben versehen, dessen 
BetStigungsstangen 57 und 58 an entgegengesetzten Seiten 
in Richtung auf die Welle 18 zu und von dieser weg vor- 
stehen. Radial aufierhalb des Endes 58 der Steuerkolben- 
stange befindet sich ein PrimSranschlag 60. Radial inner- 
halb des Endes 57 des Steuerkolbens befinden sich mehrere 
SekundSranschlfige 62, 63. Der PrimSranschlag 60 wirkt 
auf das Ende 58 der Steuerkolbenstange und die SekundMr- 
anschlSge 62, 63 auf das Ende 57 der Steuerkolbenstange 
des Steuerventils 52 ein. 


Alle Anschlage sind vorzugsweise um die Achse der Welle 
18 winkelversetzbar, um den Zeitpunkt des Eingriffes der 
AnschlSge rait den Enden 57 bzw. 58 verandern zu konnen. 
Die Lage der Anschlage ist schematisch in Fig. 2 darge- 
stellt. Dabei ist der Sekundaranschlag 63 als letzter An- 
schlag fest angeordnet, obwohl er natiirlich auch beweglich 
sein kann. Die Sekundar anschlage 62 sind in einem Schlitz 
64 einer weiteren, gegehtiber der Welle 18 stationaren 
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Plattform 66 um die Achse der Welle 18 winkelversetz- 
bar. 

Die SekundSranschlSqe 62 sind entsprechend der Dar- 
5 stellung in Fig. 1 um eine im wesentlichen horizontale 
Achse 68 derart mittels einer pneumatischen Kolben-Zylin- 
dereinheit 70 zur Welle 18 hin verkippbar, daB diese 
nicht mehr auf das Ende 57 der Steuerkolbenstange ein- 
wirken kann. 

10 

Bei Betrachtung der Fig. 2 wird die Kolbenzylinderein- 
heit 46 und sorait der Einstich-und Einspritzvorgang da- 
durch eingeleitet, daB der PrimSranschlag 60 auf das 
Ende 58 der Steuerkolbenstange des Steuerventils 52 

15 einwirkt und dadurch eine Bewegung der Kolbenstange 48 
und somit des Schlittens 42 und der Injektionsnadel 44 
nach oben eingeleitet wird. Der Einspritzvorgang wird 
natiirlich nach einer kurzen Zeitverzogerung eingeleitet, 
niit der die Nadel in das Brustfleisch eingeftthrt wird. 

20 Sobald das Ende 57 der Steuerkolbenstange des Steuer- 
ventils 52 mit einera der SekundSranschl&ge in Beriihrung 
komint, wird der Einspritzvorgang beendet und die Injek- 
tionsnadel wieder nach unten aus dem Brustfleisch heraus- 
gezogen. Wahrend dieses Herausziehens lSuft das Hahnchen 

25 10 noch parallel mit der Einspritzeinrichtung 43. 

Man kann somit die zu verarbeitenden HShnchen in drei 
Gewichtsklassen einteilen. Der erste SekundSranschlag 
entspricht dabei der ersten Gewichtsklasse, der zweite 
30 SekundSranschlag der zweiten Gewichtsklasse und der 
dritte Sekundaranschlag 63 der dritten Gewichtsklasse. 
Der PrimSranschlag ist stets ein Startanschlag zum Ein- 
leiten des Einspritzvorganges. 


•4 
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Die Steuerung der Maschine erfolgt raittels des in Pig. 3 
dargestellten Steuerschemas. Mit der Wiegebrticke wird 
das Gewicht jedes Hahnchens bestimmt. In einem Computer 
wird dann bestimmt, zu welcher Klasse das HShnchen gehfirt. 
5 Wenn kein HShnchen am Haken hSngt, so wird dieses einer 
iraaginSren Klasse Null zugeordnet. Die Gewichtsklassen 
1 , 2 und 3 entsprechen leichten, mittelschweren und 
schweren HShnchen. Die f estgestellte Klasse wird nun in 
ein :Schieberegister eingebracht, welches auf das "Trigger 11 - ' 

10 Signal der Trolleys schaltet. Dort wo die Einspritzmaschine 
steht (das sind eine X-Anzahl Positionen in dem Schiebe- 
register) , holt der Computer diese Zahl wieder zum Vor- 
schein und gibt ein Kommando f tir das Hochgehen des Zylin- 
ders und das Einspritzen von Wiirzf ltissigkeit in das HShn- 

15 chen. 

Es gibt zwei schaltbare und ein festes Koromandc ftir das 
Beenden des Einspritzvorganges. Fiir die Gewichtsklasse 
1 erfolgt das Abschalten des Einspritzens bereits nach 

20 relativ kurzer Zeit. Bei der Gewichtsklasse 2 erfolgt 
das Abschalten etwas spSter, so dafi mehr FlUssigkeit in 
das Brustfleisch des Hahnchens gelangt usw. Wenn kein 
H&hnchen am Haken h&ngt und in die Einspritzstation ge- 
leitet wird, so wird mittels des PrimSranschlages 60 

25 kein Startsignal gegeben. 


Wenn man die Fordermittelgeschwindigkeit verandert, so 
erhoht man entsprechend den Pliissigkeitsdruck oder man 
erniedrigt diesen, damit stets die richtige Dosierung der 
30 eingebrachten Flttssigkeit gegeben ist. 
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